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n CHARAKTERYSTYKA
Temperatura otoczenia -20+80°C
Medium przefiltrowane powietrze, olejone lub nieolejone
Cisnienie robocze 1,5+ 10 bar
Pokrywy aluminium
Tuleja aluminium
Tiok odlew aluminiowy
Pierscien prowadzacy ttoka Ertacetal
Zebatka stal
Uszczelnienia ttoka NBR
Watek zebaty stal azotowana
Zderzaki NBR
Poduszka pneumatyczna regulowana (standard dla serii) /X

KODYFIKACJA
R 1 1 0 3 2 1 8 0

1 2 3 4 5
1 Seria 2 Rodzaj 3 Srednica (mm) 4 Kat obrotu 5 Magnes
R = Sitowniki obrotowe 11 = Watek zebaty meski bez regulacji 032 =032 090 = 90° M = Wersja z magnesem
@32+125 mm (stopien doktadnosci + 3°) 040 = @40 180 = 180°
12 = Watek zebaty meski z regulacjg + 5° 050 = @50 270 =270°
13 = Watek zebaty zenski bez regulacji 063 =063 360 = 360°
(stopien doktadnosci + 3°) 080 = @80
14 = Watek zebaty zenski z regulacja + 5° 100 =100
125 =125
OSPRZET
Czujnik DF Zacisk
itasma prowadzacy
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1. Aluminiowy profil uzyskany metoda wyttaczania 8. Rolka prowadzaca zebatki (z systemem regulowania luzu)
2. Pokrywy odlewane ze stopu aluminium 9. Watek zebaty ze stali azotowanej
3. Poduszki pneumatyczne regulowane 10. tozyska kulkowe do wspornikéw watkdw zebatych
4. Wyktadziny amortyzujace 11. Korpus centralny z aluminium
5. Tiok ze stopu aluminium i pierscier prowadzacy 12. Sruby regulujace o kacie obrotu * 2,5°
tok z Eracetalu 13. Czujnik zblizeniowy DF
6. Uszczelnienia tioka z NBR 14. Sruby do regulacji luzu zebatki
7. Stalowa zebatka o przekroju kwadratowym
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